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CHAISES VOLANTES

1 Présentation

Un manége est constitué d’un socle 1, d’un fit central 2 qui supporte
dix potences. Au bout de chacune d’elles, est suspendu ’ensemble noté 3
constitué d’une barre et du passager. Le siége est situé en B et fait partie
intégrante de cet ensemble 3 rigide. La direction 21 est verticale. Les liaisons
sont parfaites et sans frottement.

On donne :
° 012 = R.J?Q>
o« AB=_-L7

« Y= =0

—— Objectif

En vue d’une étude dynamique, on souhaite étudier les paramétres cinématiques du mécanisme.

2 Travail demandé

Question 1  Tracer le graphe des liaisons en placant I’ensemble des informations nécessaires a
I’étude.

Question 2  Réaliser les figures de changement de bases.
Question 3  Quels sont les mouvements Mvty,; et Mvtz s 7

Question 4  Quelles sont les trajectoires Tpez o et Taca/1-

Question 5  Calculer Vyeo/1 et Vpeg/a -
R —
Question 6  Que vaut Vye3/ 7 En déduire Vpes/q -

Question 7 Calculer I'pez /g
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3 Paramétrage
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