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TD Transfert: Cinématique du solide
SCIE SAUTEUSE

1 Présentation

Le systéme de transformation dans ce type de scie sauteuse est un systéme par came 4 excentrique

Réel : scie sauteuse

= modélisation = Modéle cinématique associé
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Que constate-t-on ? O est le Le point I peut étre défini de
probléme ? plusieurs fagons différentes.

2 Travail demandé

Question 1  Construire les figures de changement de base

Question 2 Exprimer le vecteur vitesse de glissement en utilisant la composition des mouvements.

Question 3  Calculer ce vecteur vitesse de glissement.

\y s2i.pinault-bigeard.com D’aprés: A. MEURDEFROID - A. CHABERT - TSI - Lycée Richelieu - Rueil-Malmaison
Lycée Richelieu - Rueil-Malmaison

Page 1 /1 () WSO



	Présentation
	Travail demandé

