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1 Dé�nitions, propriétés

1.1 Notation

{T} =

A

{ −−−→
R{T}
−−−−→
MA{T}

}
=

A


Rx

Ry

Rz

MAx

MAy

MAz


b

=

{ −−−→
R{T} = Rx.

−→x +Ry.
−→y +Rz.

−→z
−−−−→
MA{T} = MAx .

−→x +MAy .
−→y +MAz .

−→z

•
−−−→
R{T} : résultante du torseur {T},

• Rx, Ry, Rz : composantes dans la base b de
la résultante du torseur {T},

•
−−−−→
MA{T} : moment en A du torseur {T},

• MAx , MAy , MAz : composantes dans la base
b du moment en A du torseur {T}.

1.2 Champ des moments - règle de transport des moments

−−−−→
MB{T} =

−−−−→
MA{T} +

−−→
BA ∧

−−−→
R{T}

1.3 Opérations sur les torseurs

Les opérations e�ectuées sur les torseurs (égalité, addition et comoment) doivent s'e�ectuer au
même point !

1.3.1 Addition - Soustraction

{T1} ± {T2} =

A

{ −−−→
R{T1} ±

−−−→
R{T2}−−−−−→

MA{T1} ±
−−−−−→
MA{T2}

}
1.3.2 Multiplication par un scalaire k

k · {T1} =

A

{
k ·

−−−→
R{T1}

k ·
−−−−−→
MA{T1}

}

1.3.3 Comoment

{T1} ⊗ {T2} =

P

{ −−−→
R{T1}−−−−−→
MA{T1}

}
⊗

P

{ −−−→
R{T2}−−−−−→
MP {T2}

}
=

−−−→
R{T1} ·

−−−−−→
MP {T2} +

−−−→
R{T2} ·

−−−−−→
MP {T1} (∀P )
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2 Les di�érents torseurs rencontrés en PTSI/PT
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