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1 Images

Figure 1 � caption
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2 Minipages

Figure 2 � Caption

LoremIpsum
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(a) image1 (b) image2 (c) image3

Figure 3 � Caption
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4 Figures de changement de base
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5 Lois de vitesse

t
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Figure 4 � Cycle en trapèze de la loi de commande de l'actionneur

t
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Vref

Figure 5 � Cycle en trapèze de la loi de commande de l'actionneur

6 Graphes des liaisons
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Exemple 2
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Exemple 3
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Exemple 4
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Exemple 5
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Exemple 6
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Exemple 7
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Exemple 8
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Exemple 9
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Exemple 10
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7 Schémas blocs

Exemple 1

−+
E(p)

H(p)
e(p)

K(p)

M(p)

V (p)

Exemple 2
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Exemple 3
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pour machine
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Exemple 4

Énergie électrique Moteur Réducteur Biellette Lice

Exemple 5
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Exemple 6
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Exemple 7
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Exemple 8
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Exemple 9
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Exemple 10
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Exemple 11
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Exemple 12
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Exemple 13
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Exemple 14
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Exemple 15
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Exemple 18
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Exemple 19
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Exemple 20
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Exemple 21
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Exemple 22
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Exemple 23
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8 Diagrammes pédagogiques

Communiquer

Réaliser
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9 Boites pour activités
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Activité 1

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[0]

Activité 2

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[1]

Activité 3

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[2]

Activité 4

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[3]

Activité 5

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[4]

Activité 6

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[5]

Activité 7

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[6]

Activité 8

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[7]

Activité 9

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[8]
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Activité 10

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[9]

Activité 11

• Mise en forme pour \beginUPSTIactivite[10]

10 Schémas cinématiques

×O

×A

Bâti 0

1

2

−→y

−→z

−→x

11 Courbes
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